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机械工程学院


课程目标达成情况评价与持续改进报告







课程名称：         机械设计        
专    业： 机械设计制造及其自动化  
年级班级：       2022级1-4班       
学    期：   2024-2025学年第1学期  
课程（组）负责人：    姚智华       

一、课程基本情况
1.课程信息
	课程名称
	机械设计
	课程类别
	专业基础课程

	课程编码
	ZJ16222
	授课专业
	机械设计制造及其自动化

	开课学期
	2024-2025学年第1学期
	学时/学分
	48学时/3学分

	班级信息
	2022级1-4班（124人）
	授课教师
	姚智华、曹波

	课程简介
	《机械设计》课程是机械设计制造及其自动化专业的一门专业基础课程。课程的主要内容包括机械设计总论、机械连接、机械传动以及轴系结构设计等。通过本课程的学习，可以使学生掌握机械设计的基本知识、基本理论和基本方法，掌握正确使用资料、手册、标准和规范的基本技能，具备机械设计中的一般通用零部件设计方法的能力，为后继专业课程学习和今后从事机械设计工作打下良好的基础。


2.课程目标与对应毕业要求指标点
按照《机械设计制造及其自动化本科专业人才培养方案（2021版）》和《机械设计》（2021版）课程教学大纲，课程目标与对应毕业要求指标点及权重如表1所示。
表1  课程目标与对应毕业要求指标点
	序号
	课程目标
	对应毕业要求指标点
	支撑强度

	1
	课程目标1：掌握机械零件设计的一般步骤、失效形式和设计准则，能够推演、分析机械零件疲劳强度的复杂工程问题。
	1-3掌握机械设计、制造、控制等专业基础知识，能够运用推演、分析等手段解决机械工程领域复杂工程问题。
	H

	2
	课程目标2：掌握连接、机械传动、轴系零部件的类型、性能特点、参数选择、适用场合，能认识到机械设计问题有多种解决方案。
	2-3能够应用液压、数控、机械制造等工程科学基本原理，提出机械工程领域复杂工程问题的解决方案，并能够通过文献研究优化多种可替代的解决方案。
	H

	3
	课程目标3：掌握连接、机械传动装置设计的一般方法，能综合设计目标和影响因素进行机械设计方案论证。
	3-1掌握机械产品设计/开发全周期、全流程的基本方法和技术，综合设计目标和各种影响因素，设计机械工程领域复杂工程问题解决方案。
	H

	4
	课程目标4：掌握连接、机械传动、轴系零部件的技术标准和产业政策，能够在机械设计中查阅相关的技术标准，并遵循产业政策。
	6-1掌握与机械工程相关的技术标准体系、知识产权、产业政策和法律法规，理解不同社会文化对机械工程领域相关活动的影响。
	M


3.评价方法与评价依据
依据《机械设计》课程教学大纲，课程评价方法与评价依据如表2所示。
表2  课程评价方法与评价依据
	课程目标
	评价方法
	评价依据

	1
	考核成绩分析法+问卷调查分析法
	作业+在线测试+期末考试+调查问卷

	2
	考核成绩分析法+问卷调查分析法
	作业+在线测试+实验+期末考试+调查问卷

	3
	考核成绩分析法+问卷调查分析法
	大作业+实验+期末考试+调查问卷

	4
	考核成绩分析法+问卷调查分析法
	大作业+期末考试+调查问卷


4．课程目标与考核方式对应分值
依据课程大纲，从作业、实验、在线测试、课堂表现和期末考试五个考核环节对课程目标进行评价。课程目标与考核方式对应分值如表3所示。
表3  课程目标与考核方式对应分值
	      考核方式
课程目标
	作业
	大作业
	在线测试
	实验
	期末考试
	课程目标
对应分值

	1
	2.5
	0
	2.5
	0
	9
	14

	2
	7.5
	0
	7.5
	5
	15
	35

	3
	0
	7
	0
	5
	33.6
	45.6

	4
	0
	3
	0
	0
	2.4
	5.4

	考核方式分值
	10
	10
	10
	10
	60
	100


二、课程目标达成情况计算与分析
1.基于考核成绩的课程目标达成情况计算与分析
（1）课程成绩统计
依据课程大纲，从作业、实验、在线测试、大作业和期末考试五个考核环节，对2022级124名学生的课程考核成绩进行统计，详见表4。
表4  2022级《机械设计》课程成绩统计表
	序号
	姓名
	课程目标1
（14分）
	课程目标2
（35分）
	课程目标3
（45.6分）
	课程目标4（5.4分）

	
	
	作业
（25分）
	在线测试（25分）
	期末考试（15分）
	作业
（75分）
	在线测试（75分）
	实验
（50分）
	期末考试（25分）
	大作业（70分）
	实验
（50分）
	期末考试（56分）
	大作业（30分）
	期末考试（4分）

	1
	曹文锦
	23 
	24 
	4 
	69 
	72 
	45 
	12 
	63 
	45 
	36 
	27 
	0 

	2
	程俊杰
	22 
	24 
	13 
	69 
	72 
	40 
	14 
	55 
	40 
	35 
	25 
	2 

	3
	代永奎
	22 
	24 
	15 
	69 
	70 
	40 
	21 
	55 
	45 
	28 
	25 
	4 

	4
	戴文武
	23 
	23 
	7 
	68 
	67 
	40 
	16 
	60 
	45 
	39 
	25 
	4 

	5
	房朋宇
	23 
	24 
	10 
	68 
	72 
	45 
	13 
	60 
	35 
	41 
	25 
	2 

	⁝
	⁝
	⁝
	⁝
	⁝
	⁝
	⁝
	⁝
	⁝
	⁝
	⁝
	⁝
	⁝
	⁝

	117
	周伟健
	22 
	24 
	15
	66 
	72 
	50 
	17
	50 
	46 
	46
	23 
	2

	118
	朱国良
	21 
	24 
	15
	63 
	71 
	37 
	17
	49 
	33 
	36
	22 
	0

	119
	朱旭
	21 
	16 
	12
	63 
	49 
	40 
	7
	33 
	36 
	24
	16 
	0

	120
	狄成立
	21 
	24 
	13
	63 
	72 
	45 
	14
	50 
	41 
	55
	23 
	4

	121
	周潇峰
	21 
	21 
	11
	64 
	64 
	0 
	13
	0 
	0 
	26
	0 
	2

	平均得分
	22.2
	23.5
	12.6
	66.6
	68.8
	43.5
	14.1
	53.2
	41.1
	39.9
	23.8
	2.4


（2）课程目标达成情况计算
依据《安徽科技学院机械工程学院课程目标达成情况评价与实施办法（试行）》，对课程目标达成情况进行计算，结果如表5所示。
表5  2022级《机械设计》课程目标达成情况计算表（考核成绩分析法）
	课程
目标
	评价方式
	评价方式权重


	满分值
	学生平均
得分
	
得分率
	评价值



	1
	作业
	2.5/14
	25
	22.2
	0.89
	0.87

	
	在线测试
	2.5/14
	25
	23.5
	0.94
	

	
	期末考试
	9/14
	15
	12.6
	0.84
	

	2
	作业
	7.5/35
	75
	66.6
	0.89
	0.75

	
	在线测试
	7.5/35
	75
	68.8
	0.92
	

	
	实验
	5/35
	50
	43.5
	0.87
	

	
	期末考试
	15/35
	25
	14.1
	0.56
	

	3
	大作业
	7/45.6
	70
	53.2
	0.76
	0.73

	
	实验
	5/45.6
	50
	41.1
	0.82
	

	
	期末考试
	33.6/45.6
	56
	39.9
	0.71
	

	4
	大作业
	3/5.4
	30
	23.8
	0.79
	0.71

	
	期末考试
	2.4/5.4
	4
	2.4
	0.60
	


（3）课程目标达成情况分析
由图可见，图1为《机械设计》课程目标达成情况柱状图，从达成情况来看，课程目标1的达成最好，课程目标2、3次之，课程目标4的达成度较差，说明学生在轴承的技术标准的应用方面能力相对较差。结合课程不及格率，总体达成情况较为理想。

图1 《机械设计》课程目标达成情况
各课程目标达成情况具体分析如下：	
课程目标1是主要考核学生能否掌握机械设计中的共性基本理论包括机器及零件设计的基本要求、一般步骤、主要失效形式、设计准则、强度计算及材料选择等。主要有作业、在线测试和期末考试等考核方式。以0.65为期望值，平均达成情况是0.87，总体达成期望值。课程目标1期末考试总分15分，学生平均得分12.64分，期望值为9.8分，有6位同学没有达到期望值（如图2所示），占比4.8%。该课程目标学生掌较好，从题目得分来看，学生对疲劳强度的理论及作图掌握的相对较好，但个别学生得分较低，说明这几名学生在课程学习之处，就没有认真学习，下一轮教学中，应该及时的发现这一问题。
0.65

图2 课程目标1达成情况分布图
课程目标2是主要考核学生能否掌握静连接、机械传动、轴系及轴承等的类型、性能特点、常用参数范围、适用场合及选用方法，能否认识到工程上机械设计问题有多种解决方案。主要有作业、在线测试、实验和期末考试等考核方式。以0.65为期望值，平均达成情况是0.75，总体达成期望值。课程目标2期末考试总分25分，学生平均得分14分，期望值为16分，有56位同学没有达到期望值（如图3所示），占比45.16%。从考试情况来看，学生对带传动的性能特性掌握较好，但是对螺栓连接及影响轴的结构设计的得分率较低，需要在后续教学加以重视。
0.65

图3 课程目标2达成情况分布图
课程目标3主要考核学生是否掌握静连接、机械传动、轴系及轴承等的设计方法，能否综合设计目标和影响因素进行机械零部件设计和机械设计方案论证，主要有大作业、实验、实验和期末考试等考核方式。以0.65为期望值，平均达成情况是0.73，总体达成期望值。课程目标3期末考试总分56分，学生平均得分40分，期望值为36分，有34位同学没有达到期望值（如图4所示），占比27.4%。该课程目标学生掌握较好，从考试来看，学生对螺栓连接、轴承的计算掌握较好，根据题目要求能够很好的计算出参数，但是对带传动的计算得分率较低，学生对理论掌握不扎实，导致计算结果错误，需要在后续的教学中加强训练。
0.65

图4 课程目标3达成情况分布图
课程目标4主要考核学生是否掌握静连接、机械传动、轴系及轴承等的技术标准和产业政策，能否在机械设计中查阅相关的技术标准。主要有大作业和期末考试等考核方式。以0.65为期望值，平均达成情况是0.71，总体达成期望值，但是达成情况相对较差。课程目标4期末考试总分4分，学生平均得分2分，期望值为2.4分，有58位同学没有达到期望值（如图5所示），占比46.8%，而且很多学生得分为零，分析其原因，主要是学生对轴承的代码含义未能熟练的掌握，不能正确分析考试题目的意图，导致大部分学生未能按照要求给出正确的答案，说明学生对关于标准的基本知识的应用能较差，这需要引起授课教师的足够重视，在后续的教学中应加强训练。
0.65

图5 课程目标4达成情况分布图
图2到图5的散点图为2022级124位同学的课程目标达成情况分布情况，结合表10的计算结果，可以看出课程目标1达成情况最好，课程目标4达成情况最差，课程目标2和3的达成情况尚可。说明学生对机械设计中的技术标准应用掌握较差，特别是对于在复杂工程中的轴承的标准选型及应用的能力不足，后续教学中应当加以改进。
2.基于问卷调查的课程目标达成情况计算
（1）问卷调查成绩统计与计算
课程目标达成情况间接评价的调查问卷见表6。课程结束后，通过学习通向2022级所有学生发放调查问卷，共收回有效调查问卷124份。对问卷调查结果进行统计，课程目标达成情况计算结果见表7。
表6  2022级《机械设计》课程问卷调查表
	序号
	调查问卷内容
	学生自评评分（1-5分）

	1
	课程目标1：掌握机械零件设计的一般步骤、失效形式和设计准则，能够推演、分析机械零件疲劳强度的复杂工程问题。
	1（没有达成）
2（达成较差）
3（基本达成）
4（较好达成）
5（完全达成）

	2
	课程目标2：掌握连接、机械传动、轴系零部件的类型、性能特点、参数选择、适用场合，能认识到机械设计问题有多种解决方案。
	1（没有达成）
2（达成较差）
3（基本达成）
4（较好达成）
5（完全达成）

	3
	课程目标3：掌握连接、机械传动装置设计的一般方法，能综合设计目标和影响因素进行机械设计方案论证。
	1（没有达成）
2（达成较差）
3（基本达成）
4（较好达成）
5（完全达成）

	4
	课程目标4：掌握连接、机械传动、轴系零部件的技术标准和产业政策，能够在机械设计中查阅相关的技术标准，并遵循产业政策。
	1（没有达成）
2（达成较差）
3（基本达成）
4（较好达成）
5（完全达成）



表7  2022级《机械设计》课程目标达成情况计算表（问卷调查分析法）
	课程
目标
	调查对象
	调查问卷份数
	评价值

	
	
	完全
达成
（5分）
	较好
达成
（4分）
	基本
达成
（3分）
	达成
较差
（2分）
	没有
达成
（1分）
	

	1
	本专业2022级全体学生
	65
	49
	9
	1
	0
	0.89

	2
	本专业2022级全体学生
	61
	47
	13
	3
	0
	0.87

	3
	本专业2022级全体学生
	59
	50
	11
	4
	0
	0.86

	4
	本专业2022级全体学生
	57
	52
	11
	4
	0　
	0.86


（2）课程目标达成情况分析
从问卷调查得到的课程目标达成情况来看（表7），4个课程目标的达成情况都在0.80以上，说明学生对本门课程各课程目标的达成总体比较认可，课程目标3、4的达成情况相对较差，说明部分学生对于机械设计方案论证与机械标准规范的运用能力缺乏自信，需要在后续教学中有针对性的进行持续改进。
综合考核成绩分析法和问卷调查分析法的计算结果，课程目标的达成情况见表8。
表8  2022级《机械设计》课程目标达成情况
	课程
目标
	毕业要求
指标点
	评价值
	课程目标达成情况

	
	
	考核成绩分析法
	问卷调查分析法
	

	1
	1.3
	0.87
	0.89
	0.87

	2
	2.3
	0.75
	0.87
	0.75

	3
	3.1
	0.73
	0.86
	0.73

	4
	6.1
	0.71
	0.86
	0.71


三、课程持续改进
1.近两轮课程目标达成情况对比
[image: ]
图6 近两轮课程目标达成情况对比图
图6为近两轮（2021级和2022级）课程目标达成情况的对比（2020级执行的为2017版大纲，课程目标不一致，因此未比较2020级），从图中可以看出，课程目标2和4的达成情况有所提升，课程目标1持平，但课程目标3有所下降。这就需要教师在下一轮教学中，要注意培养提高学生的机械结构设计能力和设计方案论证能力，同时要加强机械标准与产业政策的教学力度。
2.上一次课程质量评价改进措施实施情况与效果分析
（1）加强机械技术标准的教学
上一轮（2023-2024-1学年）教学中，课程目标4的达成情况最差，仅为0.68。反映了学生在机械设计中，对机械技术标准的应用能力较差。因此针对这一短板问题，主讲教师要加强机械标准的教学，特别标准件、常用件的标准、规范。为此提出了两种改进措施。一是一是在作业中增加技术标准的内容，如在滚动轴承作业中增加一道滚动轴承类型代号的作业。二是在大作业中明确要求学生在轴的设计过程中，必须查阅联轴器、滚动轴承、螺栓、键等标准件的手册。
在本轮教学中，按照改进措施，课程组修改了《机械设计》作业和大作业要求，同时在在课程教学中特别加强了机械标准的运用。从实施效果来看，课程目标4的达成情况从0.68提高到0.71，学生机械标准、规范的运用能力提高效果明显。
（2）训练学生的机械应用能力和方案认知能力
[bookmark: _GoBack]上一轮（2023-2024-1学年）教学中，课程目标2的达成情况相对较差，为0.74。反映出学生对于机械设计的应用能力和方案认识能力较差。为此，主讲教师提出针对性改进措施，在课程的作业环节，要加强学生机械应用能力的训练，针对性的修改作业内容。
在本轮教学中，针对改进措施，课程组修改了《机械设计》作业，在作业四（带传动）和作业八（轴的设计）增加了相应的应用问题的作业，在作业三（螺纹连接）的题目中，明确让学生对连接方案进行比对。从实施效果来看，虽然课程目标4的提高不明显（从0.74提高到0.75），但学生的应用能力和工程方案意识却无疑得到了提高。
3.下一轮教学持续改进措施
（1）加强课程思政融入和人工智能技术融合
课程目标1对机械设计准则和零件疲劳安全提出了要求，本轮教学该课程目标达成值为0.87，达成较好。但从实际教学过程来看，学生对该课程目标中的机械设计安全与责任意识理解不够，同时为了适应当前人工智能技术和机械领域的深度融合的形势，因此在下一轮教学中，课程教师要将“安全与责任”、“工匠精神”等思政元素融入到各教学环节中，引导学生树立安全与责任意识，培养学生的工匠精神与工程师精神，同时在作业一中，将“人工智能＋机械”列为课程小论文的选题，让学生意识到人工智能在机械设计创新中的重要作用。
（2）开发课程工程案例库
课程目标2和课程目标3对学生分析和解决机械设计方案的能力提出了要求，两者的课程目标达成值分别为0.75和0.73，达成值不高，且课程目标3的达成有一定的下降。解决问题的关键就是将课程工程问题与理论知识结合，持续开发工程案例。目前课程的工程案例相对偏少，因此在下一轮教学中，课程组教师将结合企业产学研和外出调研、考察机会，搜集、整理、开发课程工程案例库，突出凝练机械设计工程问题方案的认知、分析、论证和解决过程，培养学生解决机械设计方案分析和论证能力。
（3）持续加强学生机械标准的应用能力培养
在本轮课程教学中，课程目标4虽然达成情况有一定的改进，但达成值0.71仍然偏低。因此在下一轮教学中，要持续加强学生机械标准的应用能力培养。在课堂教学环节，在螺纹连接、滚动轴承两个章节，各设置1-2道学习通课堂测试题目；在实验教学环节，要求学生明确指出并分析减速器所用各标准件的尺寸系列、规范标准，如滚动轴承的型号和基本尺寸、连接螺栓的型号与尺寸等。

《机械设计》课程组
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课程目标1	课程目标2	课程目标3	课程目标4	0.87	0.75	0.73	0.71	


课程目标1达成度	0.503571428571429	0.885714285714286	0.971428571428572	0.628571428571429	0.764285714285714	0.975	0.717857142857143	0.892857142857143	0.892857142857143	0.853571428571429	0.985714285714286	0.975	0.682142857142857	0.846428571428572	0.807142857142857	0.978571428571429	0.975	0.975	0.932142857142857	0.975	0.975	0.942857142857143	0.896428571428571	0.807142857142857	0.971428571428572	0.825	0.764285714285714	0.714285714285714	0.942857142857143	0.971428571428572	0.978571428571429	0.935714285714286	0.985714285714286	0.971428571428572	0.975	0.803571428571429	0.964285714285714	0.9	0.889285714285714	0.985714285714286	0.857142857142857	0.978571428571429	0.846428571428572	0.760714285714286	0.892857142857143	0.892857142857143	0.928571428571429	0.971428571428572	0.928571428571429	0.753571428571429	0.896428571428571	0.885714285714286	0.896428571428571	0.814285714285714	0.978571428571429	0.935714285714286	0.935714285714286	0.985714285714286	0.842857142857143	0.975	0.953571428571429	0.985714285714286	0.806026785714286	0.751785714285714	0.933928571428571	0.797544642857143	0.967857142857143	0.879017857142857	0.886607142857143	0.889285714285714	0.798214285714286	0.585267857142857	0.841294642857143	0.835044642857143	0.844419642857143	0.932366071428571	0.885491071428572	0.891741071428572	0.933928571428571	0.965625	0.852455357142857	0.837723214285714	0.838169642857143	0.786383928571429	0.828794642857143	0.965625	0.962276785714286	0.9203125	0.965848214285714	0.9609375	0.967633928571429	0.656473214285714	0.858928571428571	0.850446428571429	0.979464285714286	0.803571428571429	0.883258928571429	0.579464285714286	0.972321428571429	0.922544642857143	0.990178571428571	0.844642857142857	0.778794642857143	0.700669642857143	0.929017857142857	0.912276785714286	0.924776785714286	0.879910714285714	0.965848214285714	0.790848214285714	0.795758928571429	0.751116071428572	0.829910714285714	0.566517857142857	0.752455357142857	0.794866071428572	0.961383928571429	0.479241071428571	0.488169642857143	0.972767857142857	0.963392857142857	0.780803571428571	0.878571428571429	0.775892857142857	


课程目标2达成度	0.833571428571429	0.64	0.753928571428571	0.629642857142857	0.745	0.620714285714286	0.664642857142857	0.767857142857143	0.819285714285714	0.784285714285714	0.831071428571428	0.901428571428571	0.618928571428571	0.930714285714286	0.8025	0.761428571428571	0.806428571428571	0.902142857142857	0.895	0.841785714285714	0.933214285714286	0.823214285714286	0.814285714285714	0.623928571428571	0.771428571428571	0.818214285714286	0.645	0.755	0.861428571428571	0.708571428571429	0.902142857142857	0.880714285714286	0.9025	0.780357142857143	0.705357142857143	0.895714285714286	0.612857142857143	0.836428571428571	0.700714285714286	0.843928571428571	0.718571428571428	0.731071428571428	0.939285714285714	0.915	0.697857142857143	0.635357142857143	0.681428571428571	0.7575	0.851071428571429	0.806428571428571	0.504285714285714	0.561785714285714	0.666428571428571	0.697857142857143	0.796071428571429	0.700714285714286	0.759642857142857	0.678214285714286	0.870714285714286	0.786374285714286	0.84285	0.574061428571429	0.540958571428571	0.614151428571429	0.960373571428571	0.655652857142857	0.873127857142857	0.928373571428571	0.847892755102041	0.901393571428571	0.7671	0.750351428571429	0.877052142857143	0.569612142857143	0.645347857142857	0.744593571428571	0.858362142857143	0.816275714285714	0.43593	0.788706428571428	0.609317959183673	0.845655714285714	0.675536428571428	0.611784081632653	0.809059387755102	0.626342448979592	0.657471428571428	0.933180102040816	0.64630112244898	0.806252755102041	0.750683571428571	0.62664387755102	0.615659285714286	0.691202857142857	0.863956836734694	0.826237857142857	0.731065714285714	0.877787857142857	0.706757142857143	0.736432142857143	0.62481612244898	0.605986734693878	0.688639285714286	0.723721530612245	0.729304285714286	0.877102857142857	0.873835	0.727229285714286	0.93635	0.664260408163265	0.536452142857143	0.917134285714286	0.626082755102041	0.650365612244898	0.76554887755102	0.827176428571428	0.802908775510204	0.561741428571429	0.886104897959184	0.611021428571428	0.611932755102041	0.752134112835216	


课程目标3达成度	0.710526315789474	0.668859649122807	0.587719298245614	0.743421052631579	0.74780701754386	0.56359649122807	0.646929824561403	0.866228070175439	0.859649122807017	0.756578947368421	0.774122807017544	0.75219298245614	0.607456140350877	0.692982456140351	0.739035087719298	0.868421052631579	0.993421052631579	0.75	0.822368421052632	0.692982456140351	0.796052631578947	0.984649122807018	0.546052631578947	0.765350877192982	0.980263157894737	0.614035087719298	0.666666666666667	0.657894736842105	0.723684210526316	0.572368421052632	0.934210526315789	0.824561403508772	0.809210526315789	0.739035087719298	0.666666666666667	0.765350877192982	0.921052631578947	0.721491228070175	0.677631578947368	0.962719298245614	0.699561403508772	0.861842105263158	0.464912280701754	0.651315789473684	0.760964912280702	0.730263157894737	0.631578947368421	0.719298245614035	0.75	0.554824561403509	0.901315789473684	0.767543859649123	0.87719298245614	0.951754385964912	0.962719298245614	0.896929824561403	0.585526315789474	0.638157894736842	0.927631578947368	0.907894736842105	0.846491228070175	0.925438596491228	0.648060581140351	0.765254934210526	0.840104166666667	0.687027138157895	0.875370065789474	0.868215460526316	0.677754934210526	0.885224780701754	0.669627192982456	0.389610745614035	0.713850054824561	0.631270559210526	0.740165844298246	0.837410910087719	0.711835252192982	0.897484923245614	0.943640350877193	0.648273026315789	0.689329769736842	0.585108278508772	0.668441611842105	0.637630208333333	0.798882949561403	0.847944078947368	0.868003015350877	0.774746436403509	0.931202028508772	0.827665844298246	0.691810581140351	0.595675712719298	0.640008223684211	0.564295504385965	0.761663925438596	0.550877192982456	0.684902686403509	0.63921326754386	0.729235197368421	0.600294682017544	0.924520285087719	0.680989583333333	0.261835252192982	0.740015076754386	0.721038925438596	0.920881304824561	0.800143914473684	0.638171600877193	0.613726699561403	0.528844572368421	0.775897752192982	0.625445449561403	0.715282346491228	0.467166940789474	0.755585252192982	0.709532620614035	0.735848410087719	0.764028234649123	0.402405427631579	0.815049342105263	0.653522478070175	0.467955043859649	0.92250548245614	0.342105263157895	


课程目标4达成度	0.5	0.685185185185185	0.907407407407407	0.907407407407407	0.685185185185185	0.462962962962963	0.5	0.777777777777778	0.722222222222222	0.907407407407407	0.462962962962963	0.944444444444444	0.888888888888889	0.907407407407407	0.944444444444444	0.944444444444444	1	0.944444444444444	0.907407407407407	0.685185185185185	0.907407407407407	1	0.685185185185185	0.944444444444444	0.944444444444444	0.444444444444444	0.462962962962963	0.444444444444444	0.944444444444444	1	0.944444444444444	0.740740740740741	0.944444444444444	0.944444444444444	0.462962962962963	0.907407407407407	1	0.685185185185185	0.462962962962963	1	0.444444444444444	0.462962962962963	0.907407407407407	0.907407407407407	0.888888888888889	0.685185185185185	0.37037037037037	0.907407407407407	0.37037037037037	0.722222222222222	0.907407407407407	1	0.944444444444444	0.944444444444444	0.962962962962963	1	0.685185185185185	0.703703703703704	1	0.5	0.944444444444444	1	0.87181712962963	0.85150462962963	0.852546296296296	0.854108796296296	0.84525462962963	0.843171296296296	0.868171296296296	0.865046296296296	0.85462962962963	0.420601851851852	0.87181712962963	0.422164351851852	0.87181712962963	0.866608796296296	0.864525462962963	0.869733796296296	0.401851851851852	0.856712962962963	0.86244212962963	0.636053240740741	0.413831018518519	0.405497685185185	0.750983796296296	0.865046296296296	0.636053240740741	0.631886574074074	0.848900462962963	0.855150462962963	0.863483796296296	0.404456018518519	0.429976851851852	0.425810185185185	0.87025462962963	0.440740740740741	0.394039351851852	0.411226851851852	0.86400462962963	0.317997685185185	0.872337962962963	0.419560185185185	0.386747685185185	0.395081018518519	0.421643518518519	0.835358796296296	0.763483796296296	0.637615740740741	0.422164351851852	0.408622685185185	0.413831018518519	0.861400462962963	0.400810185185185	0.304456018518519	0.411747685185185	0.85619212962963	0.85619212962963	0.386747685185185	0.403414351851852	0.642824074074074	0.415393518518519	0.291435185185185	0.865046296296296	0.222222222222222	
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